
介绍一下本次版本更新的新功能。 
 
新 Tag 项出现在 STAR 右侧（Inbound List, Exit List）中。 
 
显示的内容为当前机组的下一个飞越航路点。在雷达引导（指定航向）和该机组未进入雷达
范围时不显示任何信息。 
 

 

大部分时间它会是灰色(见 CES641)。表示无需在意。（至于为什么标牌红了。因为过年，喜
庆） 
 
 

 



如果它没有变灰而是和其他 Tag 项一个颜色。表示该 Tag 项显示的航路点含有高度/速度
限制信息。左键单击该 Tag 项可以依次查看这些信息。 

 

S210- 表示过点速度不高于 210 节。A1500- 表示过点高度不高于 1500 米。 
A1500+ 表示过点高度不低于 1500 米。A1200 表示过点高度限死 1200 米。 
 
 
这个 Tag 项还有两种颜色。一种是红色，一种是黄色。 
红色表示该机组已违反高度限制。比如进场的时候下一个点限制 A1500+ 但是它已经高度 
900 米了。 
黄色表示预测该机组过点大概可能也许八成不能满足高度限制。 
比如进场的时候下一个点限制 A1500- 但是它快过点了但高度还在 6000 米。黄色仅会在
机组离目标航路点距离剩余 5 分钟内时出现。 
（黄色情况没截到，但是有机组很默契的触发了红色规则） 
（在此强烈感谢 1816 机组默默做的一切） 
 

 

某机组 GUV9ZA 进场在接近 GUVBA 时该 Tag 项变红了。表示该机组违反了航路点高度
限制。 
此时单击该 Tag 项。 

 
高度限制 4500 米及以下。颜色正常。表示该条限制已满足。继续单击。 



 

高度限制 4200 米及以上。颜色红。表示该条限制已被违反。 
 
下图同理。 

 

 

 
最后，由于时间紧凑未进行充分测试。如果 ES 频繁出现崩溃请重启后从 Lists 中删除此 
Tag 项后登录即可。并报告给扇区团队。报告时附带机组的进离场程序和跑道和大致高度速
度。 


